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MOTOR ELETRICO DE CORRENTE CONTINUA, 

COM POTENCIA 1250KW, VELOCIDADE NOMINAL 

DE 900RPM, VELOCIDADE MAXIMA ELETRICA DE 

1200 RPM, TENSÃO DE ARMADURA DE 775V, 

CORRENTE NOMINAL DE 1703A E EXCITAÇÃO 

INDEPENDENTE ALIMENTADA EM 340V E 

CORRENTE DE 12.4/8A 
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1 DESCRIÇÃO DO EQUIPAMENTO 

Motor elétrico de corrente contínua com excitação independente, potência nominal de 1250 kW e 

potência reduzida de 200 kW, velocidade nominal de 900 RPM e velocidade máxima elétrica de 

1200 RPM, tensão de armadura de 775V em corrente contínua e corrente nominal de armadura 

entre 1703A e 1634A, tensão de campo de 340V em corrente contínua com corrente de excitação de 

12,4A e 8A, rotor do tipo bobinado com enrolamento de armadura, comutador e escovas, carcaça 

com altura de eixo de 560 milímetros, destinado a operação contínua em ciclo de trabalho S1, 

isolação classe H, grau de proteção IPW55, forma construtiva IM1001 e sistema de refrigeração 

IC86W por trocador de calor ar-água instalado na parte superior do motor, equipado com sensores 

de monitoramento incluindo chave de fluxo de ar, chave de fluxo de água, detector de vazamento 

de água, termostato de ar e sensores térmicos PT100. 

2 PRINCÍPIO DE FUNCIONAMENTO 

 
O motor destina-se ao acionamento do redutor do misturador interno de borracha modelo MI60, sendo 

responsável por transmitir torque ao eixo e aos rotores, de modo a realizar a homogeneização e mistura 

dos insumos de acordo com os parâmetros definidos no processo produtivo. 

3 DADOS TÉCNICOS 

Marca: SICMEMOTORI 

Modelo: NP 560 KS8 CBA RHB3 

Fabricante: SICME MOTORI S.p.A. 

NCM: 8501.34.11 

4 CARACTERÍSTICAS DE DESEMPENHO 

 Tipo de Fase: Motor de Corrente Contínua (CC) com excitação independente 

 Tensão de Armadura: 775V 

 Tensão de Campo: 340V 

 Tipo de rotor: Bobinado 

 Carcaça: 560mm 

 Potência Elétrica: 1250/200 kW 

 Velocidade: 900/1200 RPM 

 Tensão de Armadura: 775 VCC 

 Corrente de Armadura: 1703A - 1634A 

 Tensão de Campo: 340 VCC / Corrente de Excitação 12,4 A 

 Tipo de Controle: Somente por alimentação via Conversor CC 

 Grau de Proteção: IP W 55, IM 1001, IC 86W 

 Ciclo de trabalho: S1 

 Classe de isolamento H/Temp. Classe de elevação H 
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 Rolamento de rolos na extremidade de acionamento 

 Caixa do trocador de calor ar-água na parte superior do motor 

 Motor auxiliar para Ventilação: Motor do rotor CA 400/690 V 50 Hz CA trifásica na caixa do 

resfriador 

 Sensores de monitoramento do Motor: Chave de fluxo de ar, chave de fluxo de água, detector de 

vazamento de água, termostato de ar e sensor térmico PT100 

 Temperatura máxima da água de entrada: 26 °C 

 Vazão de água necessária: 16 m³/h 

 Flanges de água: DN65 

 Aquecedor de ambiente 500 VCA trifásica (500 W) 

 Janelas de inspeção transparentes na extremidade do comutador 

 Flanges de entrada/saída de água: no lado esquerdo (visto da extremidade de acionamento) 

 Caixa T/motor no lado direito (visto da extremidade de acionamento) 

 Dimensões padrão da extremidade do eixo ø 170 m² x 300 mm com chaveta (meia chaveta 

balanceada) 

 Com 1 termo sensor PT100 nos enrolamentos do polo auxiliar e do polo principal (total: 2) 

 Temperatura ambiente de 40 °C (valor máximo) 

 Rotor com enrolamento (armadura) e comutador e escovas 
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5 ESQUEMÁTICO 
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6 FOTOS 
 


